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摘要(译)

一种机器人导引器系统，包括：第一组件，具有线缆控制组件并且被配置用于多个医疗程序;以及尖端连杆延伸组件，用于比第一组
件少的使用第二组件构造成不方便，并且铰接探针组件构造成连接在第一组件和第二组件之间并且仅使用比第二组件少的次数和一
个集会。
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